UWAGA!

Prosz¢ na biezaco sprawdza¢ uaktualnienia planu - w lewym gérnym rogu arkusza znajduje si¢ data

aktualizacji.

Prowadzacych prosze¢ o sprawdzenie zgodnosci zaj¢¢ w planie z indywidualnym zleceniem zaj¢é

dydaktycznych.

Prosze¢ takze o weryfikacje numerow sal, w ktorych odbywajg si¢ zaj¢cia laboratoryjne.

Wszelkie uwagi, korekty i zmiany w planie nalezy zglasza¢ do dr inz. Wieslawa Walkowiaka,

pok. 105-4H, tel. 94 34 86 638, e-mail: wieslaw.walkowiak@tu.koszalin.pl



13.10. ITiE Studia niestacjonarne Mechatronika Rok akad.
2014r. - - - - - - - - 2014/2015
Mechatronika sem. I Mechatronika sem. III Mechatronika sem. V Mechatronika sem. VII SMiS Mechatronika sem. VII MiDP Mechatronika sem. IX
15.00 - 15.45 acb Laboratorium techniki cyfrowej Laboratorium systeméw pomiarowych 15.00 - 15.45
> Algebra (W+cw.) ifskas i _ Inzynieria wytwarzania i napraw D
]. 15.50 - 16.35 A Jacko 1G K Peplinska-Matysiak 206-3G W Walkowiak / M P ko 10521 M .Miziotek 302H Technologie wytwarzania i napraw pojazdéw 15.50 - 1635 ]
1 16.45 - 17.30 Zespolowe projektowzvame systemow R.Pawlikowski 206-1G 16.45 - 17.30 1
) Wi $¢ materiald Tew. By - automatyzacji pr. - E: ]
1735 - 18.20 Fizyka elementarna YtIZYmaJQSC materatg; cw.) Metody projektowania i eksploatacji systemow W Tamnowski 208-4G Systemy naprawczo-diagnostyczne pojazdow 1735 - 18.20
t B.Warcholinski/J.Mazur 1G K Frisd 205-1H mechatronicznych Laboratorium technologii montazu i napraw R Pawlikowski 206-1G ¢
e | 1830-1915 0d 3 zjazdu) T Kiczkowiak 205-2G o 08 P 1830-1915 fe
systemow automatyzacjt Przeglad i zespotowe projektowanie
k | 1925-20.10 Technologie informacyjne Laboratorium napedow i robotyki Mizotek 6-1G Tzegla P o Pro) i 19.25 - 20.10 k
20.15-21.00 R Pawlikowski 302H T Kiczkowiak/P.Zaporski 6-2G o 1:‘2 g?gz(?"w 20.15-21.00
CCO =164
8.00 - 8.45 Lab. miernictwa i metrologji/Lab.oratonum Sensory i systemy pomiarowe 8.00 - 8.45
- " komputerowych techrnalogu pomiarowych Z.Ociepa 302H202G Automatyzacja i robotyzacja procesow B 5
850038 Technika i medycyna D Murzynski 203G P. Zaporski 1G B0 -0k
9.45 - 10.30 K Mitura 105-2H . Systemy komputerowe czasu rzeczywistego Przeglad i RSPOW 9.45-10.30
Systemy zarzadzania relacyjnymi bazami danych 70 3021/202G ) TPojazdow
1035 - 11.20 A Blazejewski 103G clepa Technologia montazu i napraw systemow i NTECsiewski 206-3G (od 4 zjazdu) 1035 - 11.20
Rachunek rozniczk WoHéw. - N ; °
11.30 - 12.15 achune ;2 ;r:l;z WY L ; 06-1G (Wrréw) Sterowniki programowalne automatyzacji P.Zaporski 1G Seminarium dyplomowe 11.30 - 12.15
S| 1220-1305 0d 3 zjazdu) 2 Ociepa 202G Laboratorium systeméw pomiarowych AIRP ¢w. M. Miziolek 1G W Tamowski 206-3G 12.20 - 13.05 S
O [1315- 1400 PZaporski 302H ZPSA W.Tamowski 208-4G Laboratorium technologiczne po_jaZdéW Pracownia projektowa zastosowan baz danych 13.15 - 14.00 0
b W.Szada-Borzyszkowski A Blazeiewski 103G b
® 14.05 - 14.50 Laboratorium inzynierii materiatowej Podstawy mechaniki osrodkow ciagtych ul. Ractawicka hala Transportu budynek M i ) 14.05 - 14.50 ®
¢ | 15001545 Whtowadyenie do med - K Reszka 7-6H B.Wilczynski 105-2H Sensory i systemy pomiarowe Lab. systemow p(;wlar;v;yiil dlz}(gnoswcznych 15.00 - 15.45 ¢
pojazdow 13tKOWSK1
a | 1550-1635 L Macig T206-3G Metale i stopy Grafika komputerowa (W-+¢w.) 2 Ociepa 302H/202G ul. Ractawicka hala Transportu budynek M| Organizacja produkcji i stuzb utrzymania ruchu 15.50 - 16.35 a
(od 4 zjazdu) ielej - in . . . . . -
16.45 - 17.30 M.Pancielejko 301-2H K Kaminski 208-4G Laboratorium inzynierii materialowej K.Nadolny 105-2H 16.45 - 17.30
17.35 - 18.20 GIiZK ¢w. K Kaminski 103G Sys. kom. czasu rzecz. ¢w. M.Lyczko 302H K Reszka 7-6H Zarzadzanie 17.35 - 18.20
1830 - 19.15 Grafika komputerowa (W-éw.) A.Czarnota 206-1G 18.30 - 19.15
19.25 -20.10 K Kamifiski 208-4G Zarzadzanie 19.25 -20.10
20.15 - 21.00 A.Czamota 206-1G 20.15 - 21.00
8.00 - 8.45 Grafika inzynierska i zapis konstrukcji J.angielski ":r na ) X rozpe . syina%gw / Laboratorium sterownikow programowalnych 8.00-8.45
< N.Chamier-Gliszczynski 103G zajecia laczone z PedagogilerWw dniach: uczna Ja rozpo. obrazow M Miziotek 5-2G <
8.50 -9.35 hski 8.50-9.35
26.10.2014r., 16.11.26T3r., 14.12.2014r., Z Suszyhiski 208-4G
9.45 - 10.30 . ) 11,0427015r., 25.01.2015r. Laboratorium sterowania i automatyki 9.45 - 10.30
1035 Komputer i programowanic (W-+éw.) T2A/04A/110A/013A/102B M Miziolek 6-2G/201G
. 351120 K Kamiiski 208-4G 1035 -11.20 .
N . Mechatronika poktadowa pojazdow Inzynierski projekt i egzamin dyplomowy N
i 11.30 - 12.15 Modele sygnatow i procesow ciaglych Laboratorium sterownikow programowalnych S Duer ul. Raclawicka 11D (samoksztalcenie) 11.30 - 12.15 i
e | 1220-1305 J.angielski S Bartkiewicz 206-1G M Miziolek 5-2G 1220-1305 | o
d | 1315-1400 zajecia laczone z Pedagogilerw dniach: Pracownia obliczeniowa i laboratorium 13.15 - 14.00 d
5.10.2014r., 16.1 4r., 14.12.2014r., elektrotechniki
% 14.05 - 14.50 2530472015r., 1.02.2015r M.Eyezko 202G Architektura i oprogramowanie wbudowanych 150 1850 L
1 15.00 - 15.45 O01A/110A Mod. syg. i proc. ciaglych M.Lyczko 103G systemow komputerowych (W+¢éw.) 15.00 - 15.45 i
orski 208-4
€ 15.50 - 16.35 Sterowniki programowalne M.Eyczko 302H G.Gorski G 15.50 - 16.35 &
1 1
16.45 - 17.30 16.45-17.30
a a
17.35 - 18.20 Przysposobienie akademickie * 17.35 - 18.20
Programowanie obiektowe urzadzen
18.30 - 19.15 ‘Wychowanie fizyczne 18.30 - 19.15

19.25 - 20.10

(zajecia fakultatywne)

(W+céw.) P.Majchrzak 103G

20.15 -21.00

G

* - zajecia realizowane w salach i terminach wg odrebnych ogloszen






